AD 2 SPJC 17B1

03 JAN 19 AIP-PERU
LIMA -INTL JORGE CHAVEZ
RWY 15
LLEGADAS NORMALIZADAS POR INSTRUMENTOS (STAR) RNAV(GNSS)
NOTAS:

-SE REQUIERE APROBACION RNAV 1 0 RNP1
-SE REQUIERE GNSS o DME/DME/IRU
-ESPERAS A REQUERIMIENTO DEL ATC PARA SECUENCIAMIENTO DE TRANSITO.
-LOS PILOTOS PLANIFICARAN SU PERFIL DE DESCENSO PARA CUMPLIR CON RESTRICIONES DE ALTITUD Y/O
VELOCIDAD.
-SINO ES POSIBLE CUMPLIR AVISE AL ATC.

RNAV ATATU 2

Cruzar ATATU a FL250 o por encima, hacia KALAR a 10000 FT o por encima, a VUMOM a 4000 FT o por
encima, a LOBUS entre 2100 FT y 4000 FT, continuar segun instrucciones del ATC.

RNAV ILROL 4

Cruzar ILROL a FL230 o por encima, a JC601 entre FL250 y FL180, a JC603 a FL140 o por encima, a KALAR a
10000 FT o por encima, virar por izquierda a VUMOM a 4000 FT o por encima, a LOBUS entre 2100 FT y 4000
FT, continuar segun instrucciones del ATC.

ATATU 2
.| Nombi . . FI Derrota | Distancia | Direccio .
Codificacion| oo Latitud Longitud | ' 7 frota - bistancia | DITECCION| - 1iewg | 148 | NAVSPEC
(WP) Over M= (T%) NM viraje
IF ATATU | 10°11°49.0°S | 078°00°38.0W = = = +FL25D | - =
TF KALAR | 11°14°4492°S [077°294880W 155°(154.1%); 606 - +A10000° | 250 iRNAVI 0 RNP1
TF VUMOM | 11°365860°5 | 077-1852.0W 165°(164.1%); 2456 - +A4000° | 230 RNAVI o RNP1
- 400
TF LOBUS | 11°4T4870°S i077°133060°W 155°(154.1%)F 12 . azny | 200 TRNAVI o RNP1
ILROL 4
OB Nombre R R Fly Derrota |Distancia | Direccion i e || e
Imcacion al ongitu - ITrtu
We) ‘ g over| mee) | Nmo | viraje
IF ILROL | 10°306004°S 077-174992°W = = - +FL230 | - =
TF Jcen 10742°28.2°S  { 0772100.0W 197" (1951%); 12 - - it%:?) - IRNAVI 0 RNP1
+FL1
TF ICB03 | 10°B2°27TS | 077°23434W 197" (1951%); 103 - +FL140 | - RNAVIoRNP1
TF KALAR | 117148495 | 077°2948.8W 197° (19517). 23 & +A10000 | 250 :RNAVI 0 RNP1
TF VUMOM | 11°36'58.6S | 077-1852.0W 155°(164.1%); 246 L +A4000° | 230 RNAVI o RNP1
TF LOBUS | 11474875 077°13306W 155°(164.1%)F 12 = ":“;zz 200 {RNAVI 0 RNP1
+ 4210
AMDT 25 /18 AlS - PERU CORPAC SA.




